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Determinanty
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Zdroj: https://www.codeformech.com
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Laplaceliv rozvoj



Laplaceliv rozvoj

e n>2,AcT™ i=1,... n=det(A) =37 (—1)HA;-
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Obrazek: Pierre-Simon Laplace (1749-1827)

Zdroje: https://en.wikipedia.org a https://www.codeformech.com/




Laplaceliv rozvoj

e n>2 AeT™ i=1,...,n=det(A) = D7 (—1) A - det(A).
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Obrazek: Pierre-Simon Laplace (1749-1827)

Zdroje: https://en.wikipedia.org a https://www.codeformech.com/

e Vhodné pro diikazy indukci a didaktické Gcely, pro vypolet na velkych
maticich byva lepsi Gaussova eliminace.
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Laplaceliv rozvoj: ptiklad pron=3ai=1
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Zdroj: https://www.codeformech.com



Laplaceliv rozvoj: ptiklad pron=3ai=1,2,3
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Zdroj: https://www.codeformech.com
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Cramerovo pravidlo



Cramerovo pravidlo

e Pro regularni A € T"*" a b € Ax = b je feSeni soustavy Ax = b ddno
vzorcem x; = det(A+ (b — A.;)el )/det(A) proi=1,... n.
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Obrézek: Gabriel Cramer (1704-1752)

Zdroj: https://en.wikipedia.org



Cramerovo pravidlo

e Pro regularni A € T"*" a b € Ax = b je feSeni soustavy Ax = b ddno
vzorcem x; = det(A+ (b — A.;)el )/det(A) proi=1,... n.

GAB.
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(@) ==2(23)

(@) ==(a3)

Obrézek: Gabriel Cramer (1704-1752)

Zdroj: https://en.wikipedia.org

e Kdysi populdrni nastroj na ¥eSeni soustav linedrnich rovnic. Dnes se pro
jejich FeSeni pFilis nepouziva, ma ale teoreticky vyznam.
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Adjungovana matice: ptiklad



Adjungovana matice: ptiklad

e UvaZ?me n3sledujici matici A € Z3*3
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Adjungovana matice: priklad

e UvaZ?me n3sledujici matici A € Z3*3

A—

N = =

e Jeji adjungovanou matici je

NN

Cl = W



Adjungovana matice: ptiklad

e UvaZ?me n3sledujici matici A € Z3*3

e Jeji adjungovanou matici je

adj(A)= [ -3 -1 2



Adjungovana matice: priklad

e UvaZ?me n3sledujici matici A € Z3*3

1
A= 1|1
2
e Jeji adjungovanou matici je
5
adj(A) = | -3
1

e Takze



Adjungovana matice: ptiklad

e UvaZ?me n3sledujici matici A € Z3*3

1 23
A=11 2 1
2 55
e Jeji adjungovanou matici je
5 5 —4
adj(A)=| -3 -1 2
1 -1 0
e TakZe
det(A) 2 1 —1 0
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Geometricka reprezentace determinantu



Geometricka reprezentace determinantu

Al,* + AQ,* + AB,*
Al,* + A3,*

|det(A)| = objem rovnobéznosténu R(A)



Vynasobeni A; . ¢islem «

|det(A)| = objem rovnobéznosténu R(A)



Vynasobeni A; . ¢islem o = protahnuti

R(A)

objem R(A') = - objem R(A)



Prohozeni A; . a A; ,

Al,* + AQ,* + AB,*
Al,* + A3,*

|det(A)| = objem rovnobéznosténu R(A)



Prohozeni A; . a A; . = preklopeni

Al,* + AQ,* + AB,*
AQ,* + A3,*

objem R(A’) = objem R(A)



Pricteni a/A; . k A; .

|det(A)| = objem rovnobéznosténu R(A)



Pricteni aA; . k A; . = zkoseni

objem R(A’) = objem R(A)



BN
Zména objemu p¥i linedrnim zobrazeni



Zména objemu pfi linedrnim zobrazeni

T — Az

objem V objem |det(A)| -V

|det(A)| = koeficient zmény objemu



Zména objemu pfi linedrnim zobrazeni
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|det(A)| = koeficient zmény objemu



Zména objemu pfi linedrnim zobrazeni
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objem |det(A)|-V

|det(A)| = koeficient zmény objemu



DETERMINANTS
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Zdroj: https://memegenerator.net/
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DETEBMINANTS EUEBYWHEBEM

Dékuji za pozornost.



