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Dimenze

Zdroj: https://en.wikipedia.org
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e Motivace pro...



Linedrni zobrazeni

Zdroj: https://articulatedrobotics.xyz/
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Ptiklady linedrnich zobrazeni

o Zobrazeni f: R" — R" dané pfedpisem f(x) = Ax pro A € R™".
Z3adné jiné linedrni zobrazeni mezi prostory R” a R"” neexistuje.

e Trividlni zobrazeni f: U — V dané pfedpisem f(x) = o.

e Identita id: U — U definovana id(x) = x.

e Zobrazeni f: T™" — T"™ ™ dané predpisem f(A) = A'.

e Derivace redlnych funkci z F.



Ptiklady linedrnich zobrazeni v roviné: skdlovani



Pt¥iklady linedrnich zobrazeni v rovin&: skdlovani

o UZ jsme videli n&kolik zobrazeni typu f: x — Ax pro A € R?*2
(p¥eklopeni podle osy, natdhnuti podle osy a rotaci).



Pt¥iklady linedrnich zobrazeni v rovin&: skdlovani

o UZ jsme videli n&kolik zobrazeni typu f: x — Ax pro A € R?*2
(p¥eklopeni podle osy, natdhnuti podle osy a rotaci).
e Zobrazeni f: x — Ax uréené matici

[ 0
=5 )

natahuje vi-krdt ve sméru osy x; a vo-krat ve sméru osy x».



Ptiklady linedrnich zobrazeni v roviné: skdlovani

o UZ jsme videli n&kolik zobrazeni typu f: x — Ax pro A € R?*2
(pteklopeni podle osy, natdhnuti podle osy a rotaci).
e Zobrazeni f: x — Ax uréené matici

natahuje vi-krat ve sméru osy x; a v,-krdt ve sméru osy xo.
e P¥iklad pro (v, ) = (2,1):

Zdroj: M. Hladik: Linedrni algebra (nejen) pro informatiky
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P¥iklady linedrnich zobrazeni v roviné: obecné

e Obecné linearni zobrazeni f: x — Ax je kombinaci preklopeni, nataZeni
a rotace kolem poc&atku.
Z2 Z2

Zdroj: M. Hladik: Linedrni algebra (nejen) pro informatiky
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Zdroj: https://cs.appstate.edu/ sjg/class/2240/hss14.html

Dékuji za pozornost.




