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Problém: Jaka je vypocetni slozitost dosazitelnosti v
rovinnych grafech?
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Ul

L - neorientovana dosazitelnost [Reingold, 2008]

- dos. v seriove-paralelnich grafech [Jakoby et al., 2006],

- dos. v rovinnych grafech bez orientovanych cyklt (DAG)
s jedinym zdrojem [Allender, Datta, Roy, 2005]
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e Dosazitelnost v grafech bez ngg-minorﬁ a v grafech
bez K5-minorll [Thierauf, Wagner, 2009]

Nas vysledek:

e Dosarzitelnost v grafech nakreslenych na plose
libovolného rodu
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nalezeni kostry
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1-3 zopakujeme max. g-krat, dostaneme rovinny G’

. slepujeme kopie G’ k sobg, tim zrekonstruujeme

pierusené s-t-cesty jako cesty z s’ do néjaké kopie t’

konstrukce rovinného grafu G” s vrcholy s” a t”
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idea: cesty v G maji jen polynomialné mnoho
"topologickych" typl vzhledem k fezovym cyklim

cesta P typu (C, Do, D1, C7, D1, CY, Ds)

typ P urluje, ve které kopii G’ zrekonstruovana cesta P’
skoncCi



uvazujeme redukovane s-v-cesty a jejich typy:
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W (P) ma konstantni pocet hran (z Eulerovy formule)

=> vahy Ize rozdélit polynomialné mnoha zpUlsoby a
nagenerovat v logspace



