
Homogenní soustavy lineárních diferenciálních
rovnic prvního řádu s konst. koeficienty
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Poznámka: Ostatní vlastní čísla a vlastní vektory dávají jiná dílčí řešení. Vý-
sledné řešení je takovou lineární kombinací dílčích řešení, že vyhovuje okrajovým
podmínkám úlohy.


