
Triviální lineární zobrazení
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Obecné lineární zobrazení v rovině
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Derivace jako lineární zobrazení
Na prostoru neomezeně diferencovatelných reálných funkcí
(nebo na prostoru polynomů)

f(x) = x2 − x− 1 f ′(x) = 2x− 1

(f (x) + g(x))′ = f ′(x) + g′(x)

(α · f (x))′ = α · f ′(x)


